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Wykaz tematdow prac inzynierskich dla studentéw studiéw niestacjonarnych kierunku Inzynieria rolnicza w roku akademickim 2024/2025

Imie i nazwisko:

Lp. |- studenta realizujgcego prace Temat pracy
- promotora
1 : orof. UPP dr hab. in. Krzysztof Pilarski Projekt biogazowani o mocy 0,5 MW dla wybranego gospodarstwa rolnego
2 | Projekt technologii pielegnacji upraw szerokorzedowych
- prof. dr hab. inz. Jacek Przybyt ) gIl pielegnac) up € y
3| . Projekt technologiczny gospodarstwa z zastosowaniem praktyk rolnictwa weglowego
- prof. dr hab. inz. Jacek Przybyt
4| Projekt mechanicznych sposobdw regulacji zachwaszczenia w uprawie ziemniaka
- prof. dr hab. inz. Jacek Przybyt ) yensp gutac) P
5 : orof. dr hab. inz. Jacek Przybyt Projekt konserwujgcych technologii w uprawie burakéw cukrowych
6| . . . . Modelowanie w systemie Autodesk Fusion 360 nozyc do zywoptotu zasilanych akumulatorowo
- drinz. Janusz Rutkowski
71 . . Modelowanie w systemie Autodesk Fusion 360 recznej podkaszarki do trawy zasilanej akumulatorowo
- drinz. Janusz Rutkowski
g | Projekt stanowiska edukacyjnego do prezentacji budowy silnika marki John Deere stosowanego w ciggnikach i maszynach
- drinz. Janusz Rutkowski rolniczych
of .. _ . Koncepcja redukcji potencjatu znoszenia cieczy opryskowej wybranymi rozpylaczami cisnieniowymi
- drinz. Zbigniew Czaczyk
10| Koncepcja adaptacji nawigacji GPS do sterowania online parametrami pracy opryskiwacza polowego
- drinz. Zbigniew Czaczyk Pl ptad gac) P pracy opry P 8
11 : orof. UPP dr hab. inz. Florian Adamczyk Projekt technologii oczyszczania pdl z kamieni przez ich zakopywanie
- Oskar Filipowicz . . . . . . . .
12 Projekt wykorzystania danych z inteligentych systeméw FMS w technologiach rolnictwa precyzyjnego

- dr inz. Tomasz Wojciechowski




13 . L. Stanowisko praktycznej demonstracji systemu sterowania online parametrami pracy opryskiwacza
- drinz. Zbigniew Czaczyk

14| L . Projekt ramy przestawnej do aktywnego prowadzenia narzedzia do zastosowan rolnictwa precyzyjnego
- drinz. Mirostaw Czechlowski

15| Projekt wozka do pasywnego prowadzenia narzedzia do zastosowan rolnictwa precyzyjnego

- dr inz. Mirostaw Czechlowski




